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Руководство пользователя 

Онлайн курс DriveConstructor состоит из нескольких частей, обращение к которым 

осуществляется через главное меню: собственно программа на Главной странице (Drive 

Constructor), электронный учебник (Textbook), задачник (Exercises), место для 

хранения разработанных систем (My systems) и форма обратной связи с 

разработчиками (Send feedback). 

 

 

 

Перед началом работы рекомендуется ознакомиться с электронным учебником и 

задачником. 

 

Главная страница 

Основные применения для систем привода 

На главной странице представлены четыре применения, для которых программа 

DriveConstructor поможет создать систему привода: 

• Pumps – насосы; 

• Conveyor – конвейер; 

• Wind/tidal mill – ветряная/приливная турбина; 

• Winch – лебедка (и намоточное устройство). 

Для начала работы выберите одно из четырех применений и нажмите кнопку “Select”. 

Для получения справки по каждому из применений нажмите кнопку “Help” – откроется 

соответствующий раздел учебника. 
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Совет 

Кликните правой кнопкой мыши на разделе “Exercises” и с помощью контекстного 

меню откройте задачник в отдельной вкладке. Проделайте то же самое с разделом 

“Textbook”, чтобы открыть учебник в отдельной вкладке. Теперь и программа и 

электронные книги будут одновременно доступны на вкладках одного окна браузера. 

 

Страница “Select topology for your system” (выбор схемы вашей системы 

привода) 

Определившись с нужным применением, выберите одну их предложенных схем 

системы привода, нажав кнопку "Select system" под выбранной схемой. Соседняя 

кнопка “Help” перенаправит вас в соответствующий раздел учебника. Ниже 

рассмотрены первые две схемы системы привода, но принципы работы со всеми 

схемами одинаковы. 
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Страница “Drive train with just variable speed drive” (система привода, 

содержащая только регулируемый привод) 

Для каждой выбранной системы привода пользователь задает основные параметры, а 

программа DriveConstructor старается автоматически подобрать подходящие 

компоненты системы из каталогов и предлагает их пользователю (сами каталоги нельзя 

посмотреть в текущей версии программы). Пользователь может последовательно 

уточнять все параметры системы, программа постарается подобрать подходящие 

компоненты. 
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Иногда программа предлагает выбрать из нескольких подходящих вариантов какого-

либо компонента системы. Чтобы сделать свой выбор, поставьте флажок в первой 

ячейке соответствующей стоки. 

 

 

 

Страница “Drive train with voltage step down” (система привода с 

понижением напряжения) 

Трансформатор является очень важным компонентом системы, позволяющим понизить 

напряжение сети до уровня, подходящего для преобразователя частоты и 

электрической машины. 
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По умолчанию, напряжение на стороне НН трансформатора равно 650-700 В. Вы 

можете изменить его на другой уровень напряжения, выбрав значение “Voltage (LV)”. 

Коэффициент трансформации будет пересчитан автоматически.  Вы также можете 

отрегулировать коэффициент трансформации, выбирая разные ступени регулирования 

трансформатора (“tappings”). 

 

При выборе различных типов преобразователей частоты и числа обмоток 

трансформатора обращайте внимание на то, чтобы выводы преобразователя и 

трансформатора на их пиктограммах соответствовали друг другу. Нельзя, например, 
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трехобмоточный трансформатор, имеющий две выходные обмотки, использовать 

одновременно с преобразователем, подключаемым к одной выходной обмотке 

трансформатора. 

 

 

Первые две схемы на рисунке выше недопустимы, только третью схему можно 

использовать для создания системы привода. 

Когда все компоненты системы привода выбраны (автоматически или вручную) 

становится доступной кнопка “Show report”. Нажмите ее для получения подробной 

информации по созданной системе. 
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Обратите внимание, что все параметры в разделе “System” отчета относятся к системе 

привода в целом, например, «стоимость» означает стоимость всех компонентов 

системы, КПД равно произведению КПД всех компонентов и т.д. 

Сравнение систем 

После создания системы привода и формирования отчета, как показано ниже, 

появляется возможность сохранить полученную систему (все параметры системы) в 

архиве, доступном через раздел главного меню “My Systems“ (архив сохраняется 

только в течение одного сеанса работы браузера). В дальнейшем там появится 

возможность проводить сравнение сохраненных вариантов системы.  

Для проведения сравнения систем выполните следующие шаги: 

Шаг 1. Нажмите кнопку “Save system” 

 

Шаг 2. Выберите подходящее имя для системы и нажмите кнопку “Save system” 
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После этого ваша система и вся информация о ней сохраняется в разделе “My systems” 

под выбранным именем. 

Шаг 3. Откройте раздел главного меню “My systems” 

Здесь можно увидеть основные параметры сохраненных систем: 

 

 

Для проведения сравнения систем необходимо сохранить хотя бы два системы. Для 

того, чтобы задать параметры второй системы, следует вернуться на главную страницу, 

как показано ниже, и там создать и сохранить новую систему. 

Шаг 4. Выберите раздел “DriveConstructor” главного меню 

 

После этого вы попадаете на главную страницу программы. 

Шаг 5. Выберите применение, над которым работаете (в нашем примере “Pumps”) 

Шаг 6. Выберите схему второй системы привода 
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Шаг 7. Сформируйте систему, выбирая все необходимые параметры, и сохраните ее 

параметры в разделе “My systems”, как это было сделано для первой системы, но под 

другим именем 

Шаг 8. Откройте раздел главного меню “My systems” 

Шаг 9. Для проведения сравнения двух систем, установите флажки у нужных систем в 

графе “Select” и нажмите кнопку “Compare” 

 

 

Результат сравнения предстанет в виде диаграммы, как показано ниже.  

В списке основных параметров можно отметить те, которые должны участвовать в 

сравнении (по умолчанию выбраны все). 
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Обратная связь 

Используйте форму обратной связи в соответствующем разделе главного меню для 

передачи разработчикам программы ваших комментариев, предложений или 

сообщений об ошибках или затруднениях при работе с программой. 

 

 

 




